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(57) SAMMANDRAG: 

Uppflnnlngen avser en robothandled aed ett p& en robotarm (10) oonterad 
handledshus (12) samt en 1 huset p& en delad axel (l6. 1?) dubbeleidigt 
lagrad handledsdel (13) • nedan kallad tilten, vara vrldnlngsaxel (B) to 
vinkelrftt mot robotarmens Ifingsaxel (D). Tilten (13) innef attar en 
elektrlsk motor (20) fOr drlvning av ett verktygsffiste (l4) , vara rota- 
tlonsaxel (F) to vinkelrfit mot tlltens vridningsaxel (E) . Motom (20) to 
ffirsedd med tv& p& motsatta sidor om motoms mantelyta anordnade flfinsar 
(22 « 23) fto fixerlns av motom p& tiltens delade axel. Sldoflfinsama 
(22, 23) och motorhusets ena indgavel (24) to utfdrda i ett stycke sAsom 
en gaffelllknande konatruktionsdel* 




SiHroma inom parentes anger intemattonelt identifieringskod. INlD-kod. Bdkstav inom klammer ariger intemattonell dokumenikod. 
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Robothandled 
TEKNISKT OMRAdE 

FOreliggande uppfinnlng hfinfar slg till Indiistrlrobotar och n&:nnare be- 
st&nt till en robothazidled av i ingressen till patentkrav 1 angivet slag. 
Handleden omf attar ett p& en robotarm monterat handledshus samt en i huset 
P& en delad axel dubbelsldigt lagrad handledadel* nedan kallad tilten, 
vara vridnlngsaxel fir vinkelrftt mot robotarmens Ifingsaxel. Tilten innef at- 
tar en elektrisk motor f5r drivning av ett verktygsffiste» t ex i form av 
en vridskiva, vacs rotationsaxel fir vinkelrfit mot tlltens vridnlngsaxel. 

TEKNIKENS STANDPUNKT 

Handleder av ovannamnda slag fir kfinda genom exe^pelvis US patentskrlf terna 
4564741 och 4846015. F0r irohfingntng av drlvmotom f8r verktygsffistet bar 
man vld de kfinda konstruktionexna byggt In motom 1 ett speclellt bus som 
1 sin tur lagrats 1 handledshusett eller man bar anvfint en motor med spe* 
cialkonstruerat motorhdlje. Detta innebfir en fardyrlng av konstruktlonen 
och 1 vissa fall fiven en prestandasfinkning bos roboten genom att handle- 
dens vlkt och utrymmesbehov Okar, 

rbdogQrelse FQR UPPFINNINQEN 

Andam&let med fflrellggande uppfinnlng fir att Astadkomma en handled av 
ovannfimnda slag som bar » enkel och stabil uwbyggnad, fir billlgare. 
Ifittare och krfiver mlndre utrymme fin motsvarande tldlgare kfinda kon- 
struktioner, och som samtidlgt mdJliggOr snabba och noggranna Inst fill* 
ningar. Detta uppn&s enllgt uppflnnlngen genom att handleden utf5res s& 
som angivits i kfinnetecknande delen av patentkrav 1. 

Till skillnad frfin en standardmotor med ea konventionell sklvformlg find- 
flfins fir motom enllgt uppflnnlngen utfOrd med tvft p& motsatta sidor om 
fflotoms mantelyta anordnade flfinsar f6r flxerlng av motom p& tlltens 
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delade axel. D&rlgenom erhfilles en stabll och enkel v^phSngnlng av motom 
saint mdjlighet att minlmera handledens ytterdlfflensloner. 

De b&da sldoflfinsama och motorhusets ena findgavel fir enllgt uppflnxilngen 
utfOrda 1 ett enda stycke sfisom en 1 huvudsak U-formad konstruktionsdel. 
Detta m5Jligg0r att nan kan anvfinda en relatlvt billig motor, eftersom 
motorhusets manteldel kan utgOras av en vld standardnotorer vanllgt f5re- 
kommande strfingpressad alumlnlumprofll, vilken fixeras vld den nfisinda find- 
gaveln medelst bultar som strficker slg genoa Ifingsgftende h&I 1 prof lien. 
Vid ett s&dant utfdrande kan dessutom motom Ifitt bytas ut, om ndgot fel 
skulle upptrfida i denna, utan att handledens vfixlar och Ovrlga detaljer 
behOver demonteras. 

FIGURBESKRIVNINQ 

Uppfinnlngen skall f5rklaras nfiimare genom beskrivnlng av ett utf5rlngs- 
exempel under hfinvisning till bifogade rltnlngar« dfir 

fig 1 fir en vy yppifrfin av frfimre delen av en robotarm med en handled 
enllgt ftfrellggande uppflnnlng, 

fig 2 fir ett Ifingssnitt genom robothandleden, 

fig 3 fir en sldovy av en drlvnotor som Ing&r 1 handleden, och 

fig 4 fir ett tvfirsnltt genom motorhuset efter llnjm IV-IV 1 fig 3. 

BESKRIVNING AV UIFORINQSEXEHPEL 

Den robotarm 10 som fig 1 visar en del av fir avsedd att lng& i en robot av 
den typ som visas 1 ABB Udning 1989f h 7, s 3-10* Robotarmen bestfir av en 

i 

bakre del (ej vlsad) , som fir utf Ord fOr vrldning om en parallellt med pap* 
persplanet llggande axel, odh en 1 den bakre delen lagrad frfimre del 11, 
som fir vridbar om armens Ifingsaxel D. Vrldningen av den frfimre armdelen 11 
Astadkommes medelst en vid robotarmens bakre del monterad drivmotor (ej 
vised) • Den frfimre armdelens 11 yttre findparti utg5res av en handled inne- 
f attande ett handledshiis 12 med en gaffelliknande fOrlfingning, i vilken en 
om en axel B vridbar. handledsdel 13, tilten, med ett verktygsffiste i form 
av en vridskiva l4 fir lagrad. Vridskivan fir vridbar om en axel F, som fir 
viiikelrfit mot til tens vridningsaxel B. 
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Tllten 13 (fig 2) utg6res av en motor 20, vers utg&ende axel 21 via en 
reduktionsvfixel 15, t ex i form av en planetvfixel, driver vridskivan 14. 
Tilten fir fixerad p& tv& i linje med varandra liggande axeltappar 16 och 
17, vilka ar lagrade i handledshuset med hjftlp av kullager 18 resp 19. 
UppbMngningen av tilten p& axeltappama 16, 17 har ftstadkommits med hjaip 
av tv& p& fflotsatta sidor cm motoms mantelyta anordnade fldnsar 22 och 23, 
vilka fir utfOrda i ett stycke med motorhusets ena Mndgavel 24. Sidoflfins- 
ama 22, 23 och findgaveln 24 bildar p& s& sAtt en U-liknands (gaffelllk- 
nande) flfinskonstruktion, dfir en Qppen spalt 25 Ifimnas mellan sidoflfins- 
ama och motorhusets manteldel 26. SidofUnsama kan med fOrdel vara 8& 
anordnade, att centrumlinjen genom flfinsama^ vilken sammanfaller med 
til tens vridningsaxel E, g&r i huvudsak genom tiltens 13 tyngdpunkt. 

Motorhusets manteldel 26 utgttrs i det visade exemplet av en strfingpressad 
aluminiumprofil, vara tvfirsnitt framgfir av fig 4. Profilen fir fGrsedd med 
Ifingsg&ende h&l 27 t6r ffistbultar 28» som flxerar manteldelen mot find- 
gaveln 24. 

Motorhusets findgavel 24 fir utformad med en axiellt utskjutande krage 29 
samt med runt periferien anordnade, axiellt riktade skruvh&l (ej visade) 
far fixerixig av reduktionsvfixeln 15 mot motorfauset. 

Vridningen av tilten 13 istadkonmes med hjfilp av en drivmotor 40 via ett 
p& fflotoraxeln flxerat koniskt kuggdrev 4l, som st&r i ingrepp med ett 
koniskt kugs^Jul 42, vilket fir flxerat p& en 1 handledshuset roterbart 
lagrad axel 43. som stAr vlnkelr&tt mot den frfimre armdelens 11 rotations- 
axel 0. Axelns 43 ena fin4>artl utgdres av ett kuggdrev 44, som st&r 1 
ingrepp med ett av tv& koaxlella och InbOrdes fast fflrenade kugghjul 45 
och 46 best&ende mellanhjul, vilket driver ett kug^Jul 47, som utgOr en 
integrerande del av den med tllt» ftfrenade axeltappen 17. 

Av fig 1 framg&r hur anslutningsledningazna 35 till drivmotom 20 samt 
till motoms broms, tachometer och AterfOrlngsdon fir dragna. Ledningama 
fir llndade 1 skruvsplralfoxn 1 den rdrfoxmlga axeltappen 16, passerar 
genom ett 1 flfinsea 22 vpptBgat hfil (ej vlsat) och fdrs In 1 motom genom 
en genomfOrlng 36 (fig 2} . 
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Uppflnningen fir Inte begrfinsad tlU det vlsade utfarlngsexeaiplet. utan 
flera oodlfikaUoner to oOJllga inoo raoen fOr patentkraven. Exempelvls 
behOver Inte fiansanordnlngen utfOras sfisom en separat O-fonnad konatruk- 
tlonsdel. och notorhusets manteldel behSver Inte utgaras av en strflngpres- 
sad ptofU, utan sldoflfinsatna och notorhusets manteldel kan Istailet In- 
tegreras 1 en och sanna konstruktionsdel utan den 1 rltnlngarna vlsade 
mellanllggande spalten 25. 



PATBfnCHAV 

1. Robothandled ned ett p& en robotana (10) monterat handledshus (12) 
samt en i huset p& en delad axel (16, 1?) dubbelsldlgt lagrad handledsdel 
(13), nedan kaUad tllten, vara vddnlngsaxel (E) 8r vlnkelrat mot robot- 
armens liingsaxel (D). varvid tUten lanefattar en olektrlsk motor (20) fOr 
drlvnlng av ett verktygafflste (14). vars rotationsaxel (P) to vlnkelrat 
mot tiltens vrldnlngsaxel. kttnnetecknad avatt motom (20) to 
fOrsedd med tv& p& motsatta aldor om motoms mantelyta anordnade fllnsar 
(22, 23) for flxerlng av motom (20) p& tUtens delade axel (16, I7). 

2. Robothandled enllgt pateatkrav 1. kftnnetecknad avatt 
sldofltinsama (22, 23) oeh motorfansets ena findgaval (2H) blldar en 1 ett 
styeke utfOrd 1 huvudsak U-formad konstruktionsdel. 

3. Robothandled enllgt patentkrav 2, kfinnetecknad avatt 
notorhusets nfimnda findgavel (24) to utfornad ned fSstorgan (29) fSr en 
mellaa Botorn (20) och vexktygsffistet (14) anordnad reduktlonsvUxel (I5). 

4. Robothandled enllgt patentkrav 1, 2 eller 3. kftnneteck- 
nad av att sldofUnsaxna (22, 23) to s& anordnade, att den ned tiltens 
vrldnlngsaxel (E) sanmanfallande ceitninllnjen genon flflnsama gto 1 
huvudsak genon tUtwis (13) Qmgdpunkt. 

5. Robothandled enllgt nfigot av fOreg&ende patentkrav, kfinne- 
tecknad av att tiltens delade axel bestfir av tvA 1 handledshuset 
(12) p& var sin slda on motom (20) vrldbart lagrade axelteppar (16, 1?) , 
av vllka den ena axeltappen (16) och den med denna farbundna motorflHnsen 
(22) wpvlsto ett gepomfCrlngshftl fSr anslutnlngslednlngar (35) till 
motom (20). 
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6. Robothandled ezillgt patentkrav 5, kftnnetecknad av att en 
av axeltapparna (l6, 17) utgOr en Integrerande del av ett kugghjul (47) 
fte vFldning av tllten (13). 

7* Robothandled enligt n&got av f5reg&ende patentkrav, k ft n n e 
tecknad av att motom (20) uppvisar en spalt (25) mellan sldo- 
flfinsama (22, 23) och motorhusets manteldel (26) , vilken utg5res av en av 
Iftttffletall strfingpressad rOrprofil. vilken ftr fdrsedd med Ifingsg&ende h&l 
(27) f6r fastbultar (28) fOr flxering av manteldelen (26) vid motorhusets 
ena Mndgavel (24). 
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FIG. 3 
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